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OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Czesé | - Inteligentny system rejestrujacy przejazd przez skrzyowania

1.

na czerwonymswietle z rejestracjg i analiza danych
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ZAKRES ZAMOWIENIA

Zakres zamoOwienia obejmuje:

a)

b)

d)
f)

¢)
h)

)

dostawe, uruchomienie, testowanie, konfigura¢joddanie do #ytku inteligentnego

systemu rejestragego przejazd przez skemwania na czerwonymiwietle z

rejestracy i analizy danych na nagpujacych skrzgowaniach z sygnalizacgwietlng:
1. ul. Pitsudskiego — al. Ciepiskiego,

ul. Lubelska — ul. Maczka,

ul. Lubelska — ul. Trembeckiego.

ul. Krakowska — ul. Okulickiego,

al. Niepodlegtéci — al. Armii Krajowej,

ul. Lisa — Kuli — ul. Jagiellhska,

al. Powstacéw Warszawy — ul. Hetnfaka,

al. Powstacéw Warszawy — ul. Kwiatkowskiego,
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ul. Pitsudskiego — ul. Targowa.

opracowanie wszelkiej niegtnej dokumentacji, w szczegoku: wykonawczej oraz
dokumentac;ji techniczno — ruchowej,

wykorzystanie istnigcej transmisji danych na skrmywaniach do Centrum
Obszarowego Sterowania Ruchem Drogowym (technoloi®S, stacje bazowe,
jednostki abonenckie),

uzyskanie wymaganych przepisami uzgodnipozwole,

wykonanie robot instalacyjno — montavych w oparciu o opracowamokumentag,
dostawa oraz montairzadzen i elementéw wchodgych w skiad systemu,
wykonanie kalibracji kamer do rozpoznawania tatl#jestracyjnych ANPR,
przeprowadzenie testow sprawdgzgich dziatanie poszczegoélnych komponentéw
systemu,

techniczny odbidr kicowy w petni funkcjonujcego wdr@aonego systemu,
swiadczenie ustug serwisu gwarancyjnego, okresowymtzeghdow urzdzen

I oprogramowania,
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k) przekazanie Zamawigemu gwarancji producenta dostarczanychdaen,

[) transportowanie w poziomie na potrzelmalegiaé i w pionie na potrzelnwysoka¢
materiatdbw, elementow i wszelkiego sgtz pomocniczego, niezbnych
do wykonania robat,

m) instalacja pozostatych podzespotéw lub¢sck oprogramowania niezknych strona | 2
do prawidtowej realizacji zadasystemu,

n) przeprowadzenie niegbnych szkolé z zakresu obstugi systemu oraz szkole
z zakresu utrzymania wdzear w sprawnéci technicznej, w tym zaleaauzytkowania
I utrzymania,

0) dostawa oraz zainstalowanie i uruchomienie serweréjestrujcych i pamgci
masowych,

p) obstuga geodezyjna przez uprawnionego geodetraz z inwentaryzagj
powykonawc3z — jesli zachodzi potrzeba.

Wszystkie elementy, dostawy, roboty i goizenia nie ujte w niniejszym opisie przedmiotu
zamoOwienia, a zdaniem Wykonawcy niedbe do prawidlowego dziatania instalaciji
i funkcjonowania systemu, mugzzost& zaprojektowane, a naphie wykonane

i zamontowane.

2. OPIS SYSTEMU

Na ulicach miasta Rzeszowa wystje duze natzenie ruchu pojazdow. Nagminnie zdagzaj
sie sytuacje nierespektowania przez kieeych pojazdami znakéw drogowych, powaophd
zagraenia bezpieczstwa w ruchu drogowym. W celu poprawy zaistniatgfuacii
zainstalowany zostanie system o charakterze rgpggsy w stosunku do oséb kiegajych
pojazdami, ktérzy nie stospjie do ustawy ,Prawo o ruchu drogowym” oraz sygnalizac
swietlnej i powoduj zagraenie bezpieczestwa w ruchu drogowym. Systemedzie
rejestrowat 1 identyfikowat pojazdy widzajgce na skrzgyowanie po zmianie fazy
sygnalizatora na czerwgroraz sporzdzat wniosek do ukarania w postaci dokumentacji z
zaistnialego wykroczenia. Przebieg calego zdarzexmestruje kamera paglowa w formie
sekwencji zdj¢. ldentyfikacja pojazdow odbywagsha podstawie automatycznego odczytu
tablic rejestracyjnych ze zdj, wykonanych przez kamgrANPR. System informatyczny
przypisuje kademu pojazdowi czytelny numer rejestracyjny oragnsyut czasowy - okresla

ona jednoznacznie moment wjazdu pojazdu na gkwggnie i stanowi dowod ewentualnego
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wykroczenia. System naig zainstalowa w Centrum Systemu Obszarowego Sterowania

Ruchem Drogowym, ul. Targowa 1, llgpio oraz w Komendzie Miejskiej Policiji.
System bdzie rejestrowat i identyfikowat pojazdy wj@zajace na skrzyowanie po zmianie
fazy sygnalizatora na czerwporaz sporzdzat dokumentagjz wykroczenia.
System powinien skiladasic z nas¢pujacych elementow: strona |3
» kamera pogldowa, zamontowana na stupie z wygsiikiem ok. 30 m przed
sygnalizatoremiwietlnym, skierowana na skrzgwanie. Kamera rejestruje zmian
fazy sygnalizatora na czerwpnwyzwala proces zapisu dokumentaciji; (dopuszgzaln
monta na konstrukcjach wsporczych infrastruktury ITSe diopuszcza simontau
na stupach dawietleniowych). W przypadku posadowienia nowej Koulscji
wsporczej, stup naky pokry¢ warstwy ocynku, a nagpnie pomalowé proszkowo na
kolor RAL 7047,
= kamera pomiarowa (ANPR), zamontowana nad pasemp@dsgbmi) monitorowanego
kierunku ruchu na ramie sygnalizatgraietinego. Na podstawie zgj przesytanych
przez kameyr identyfikowany jest pojazd. Dopuszczg snazliwos¢ wykorzystania
istniejgcych kamer ANPR w zasobach Zamaweago,
» transmisja danych — pagtizenie do istnigrej platformy telekomunikacyjnej,
» sterownik umieszczony w szafie sterowania sygneglizavieting.
Identyfikacja pojazdu dokonywanadrie na podstawie obrazéw z kamer pomiarowych.
Przebieg catego wykroczenia rejestruje rownécimekamera pogowa w formie sekwencji
wykonanych zdj¢. Dla kazdego zidentyfikowanego przejazdu na czerwonyrietle system
powinien przygotowywawniosek opisujcy wykroczenie, zawieragy:
» sekweng} zdje¢ (wideo) z kamery pogtowej, obejmujcej zastgiem dany kierunek
ruchu oraz sygnalizatéwietlny z widoczn faz,
= zdjgcia pojazdu z kamery ANPR, stang@ee podstaw do okrg&lenia numeru
rejestracyjnego, typu i marki pojazdu,
= wyniki rozpoznania numeru rejestracyjnego,

» dak i godzirg zdarzenia.



Fundusze Rzeczpospolita Unia Europejska
Europejskie Polska Europejski Fundusz
Polska Wschodnia - Rozwoju Regionalnego

Kamera pogladowa umieszczona jest na wysiegniku wysunietym na 1000mm z prawej skrajni drogi, nad prawym pasem.
Kamery pomiarowe montowane s3 na ramie sygnalizatora éwietlnego, nad monitorowanymi pasami ruchu.

Lewa skrajnia drogi

Strona | 4

1000

Prawa skrajnia drogi
Stup z wysiegnikiem Stup z wysiegnikiem

Optymalnym katem nachy lenia kamery do drogi jest 25 stopni.
Na rysunku pokazana optymalna z punktu widzenia ANPR odlegtos ¢ linii zatrzymania od ramy sygnalizatora;
kamera pomiarowa , patrzy” z wysokosci ok. 6 m.
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Rys. 1. Rozmieszczenie elementow systemu kombejlapdu na czerwonyswietle

Kazdy wygenerowany dokument zaopatrzoryddie w sygnatur czasow i podpisywany
cyfrowo. Tak przygotowana dokumentacja stanowi dibvp@petnienia wykroczenia i jest
podstawy do wszczcia posgpowania egzekucyjnego przez jednostki do tego upoioae.
Dokumentacja przechowywanacdzie na macierzach dyskowych w Centrum Systemu
Obszarowego Sterowania Ruchem Drogowym (30 dni aistrienia zdarzenia).
W zaleznosci od konfiguracji dtugéc okresu przechowania definiowana jest jako okreswez
(tydzien, miesic, rok) lub jako stopie wykorzystania dogpnej pamgci (w procentach).
Zaszyfrowane dane przekazywangldtaczem telekomunikacyjnym w technologii LMDS
(wykonania kanalizacji kablowej do istrdepgo masztu transmisyjnego) do systemu
centralnego, znajdggego s w Centrum Obszarowego Sterowania Ruchem Drogowym
znajdugcym st na ul. Targowej 1, Il piro. Przesylanie kalego pakietu danych
(dokumentujcego wykroczenie) oddzielnie lub w postaci zestawie zbiorczego

w okreslonych przez system centralny okresach czasu (&igod, dzienne, tygodniowe).

Rejestrag i analizz danych pomiarowych oraz ich transmigjo zdefiniowanych grup
4
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odbiorcow (Komenda Miejska Policji) steruje i zgdza generalnie system centralny,

znajdugcy sk w Centrum Sterowania Ruchem. System powiniert miezliwos¢ przesytania

informacji o popetnieniu wykroczenia (alertu) begmalnio ze sterownika (wdzenia

rejestrupcego) do okrdonych grup odbiorcéw. Rel systemu generowania alertow jest

Strona | 5

przesytanie dokumentacji wydarzenia w postaci kmsadencji elektronicznej (np. e-mail)

do zdefiniowanej wewgtrznej skrzynki mailowej natychmiast po jego rejasfi. W wypadku

chwilowego braku pakzenia alerty-maile gs przez system buforowane i wysylane po

ponownym uruchomieniua¢za. W tabeli 1 zestawiono propozycjokalizacji kamer

przejazdu na czerwonyswietle.

Tabela 1. Zestawienie skraywan przeznaczonych do instalacji systemu przejazdezeavonym

Lp.
1

N

10

11

Swietle
Skrzyzowanie

ul. Pitsudskiego

— al. Cieplhskiego

ul. Lubelska — ul, Maczka
ul. Lubelska
— ul. Trembeckiego
ul. Krakowska

— ul. Okulickiego

al. Niepodlegtéci — al. Armii
Krajowej
ul. Lisa Kuli — ul. Jagiellaska
al. Powstacow Warszawy
— ul. Hetmaska
al. Powstacow Warszawy
— ul. Kwiatkowskiego

ul. Pitsudskiego — ul. Targowe

ul. Pitsudskiego — ul. Kolejowa

ul. 8-go Marca

Wilot i kierunek

Wszystkie wloty

oraz wyspy
akumulacyjne

Wszystkie wloty

Wszystkie wloty

Wszystkie wloty
oraz wyspy
akumulacyjne

Wszystkie wloty

Wszystkie wloty
Wszystkie wloty

Wszystkie wloty

Wszystkie wloty

kierunek gtowny
wlot wschodni
i zachodni
Kierunek gtéwny
wlot pétnocny i
potudniowy
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3. SZCZEGOLOWE WYMAGANIA FUNKCJONALNO-
UZYTKOWE | TECHNICZNE URZ ADZEN

Do transmisji danych przewiduje¢szastosowanie ugdzen z mazliwoscig pracy w sieci
Ethernet opartej o protok6t TCP/IP. Zadanie obegndipstaw, monta, konfiguracg oraz Strona | 6
uruchomienie w Systemie Obszarowego Sterowania &nddrogowym.

Charakterystyka uszlzen:

Kamera pomiarowa

Wymagania dla kamer ANPR:

= calodobowy tryb pracy kamery pozwaley na automatyczny odczyt numeréw tablic

rejestracyjnych pojazdéw zaréwno w dzjek i w nocy,

= oswietlacz poczerwieni zintegrowany w obudowie kaméBA0nm, wazka 30°) lub
dwéch dwietlaczy dla kamer HD,

= uchwytu montaowego do éwietlacza,

» adaptera do monta na maszcie,

= ostony przeciwzabrudzeniowej,

= obudowy zewntrznej z grzatly i wentylatorem (~24V),

= pojedyncza kamera powinna rfu&€ w jednej zintegrowanej obudowie kamer

do wykonywania zd¢ w warunkach normalnegawietlenia oraz w podczerwieni,
» kamera musi byzdalnie zargdzanym urzdzeniem IP,

= kamera musi poprawnie pracotva minimalnym zakresie temperatur zestvanych:

od -30°C do +60°C bez zastosowania wentylatorow mggw obudowy,
» obudowa o klasie szczel§w nie mniejszej i IP65,

= waga hczna kamery, wysgnika kamery oraz adaptera stupowego odpornego na
dziatanie warunkow atmosferycznych, nie przekroezggi 10 kg. Wysignik i
adapter musg umazliwia¢ monta kamery do konstrukcji rurowych poziomych i

pionowych.
» kamera posiada bedzie minimum 1 GB pamci wewrctrznej umaliwiajacej
zapisywanie odczytow tablic rejestracyjnych w peaku chwilowej utraty

komunikacji,
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* poprawny automatyczny odczyt tablic rejestracyjnpcipgzdow minimum na dwoch

pasach ruchu o szeralad 7 m,
= poprawny automatyczny odczyt tablic rejestracyjnyciprzypadku, gdy kamera nie

b¢dzie umieszczona w osi pasa ruchu, Strona | 7

» automatyczny odczyt tablic pojazdéw zilgcych st do strefy jak i oddalagych sé¢

od strefy odczytu, a tak pojazdow zatrzymanych w strefie detekcji kamery,

= rozpoznanie i odczyt tablicy rejestracyjnej odbyweadzie s¢ na miejscu w kamerze
bez udzialu zadnych dodatkowych analizatorow obrazéw, wideokdder

umieszczonych poza obudgwamery,
»= poprawne odczytywanie tablic pojazdow porusaggh s¢ z predkaoscig do 200 km/h,
» odczyt numerdw tablic w strefie 10 m — 30 m lubzghej,

» kamera bdzie miata maliwo$¢ przechowywania i weryfikacji pojazdow wedtug tzw.
biatej i czarnej listy umdiwiajacej wpisanie do miliona tablic rejestracyjnych, igdz
na czarnej kicie keda umieszczone np.: tablice pojazdow poszukiwanyémaabiatej

np.: tablice pojazdéw uprzywilejowanych,

» dostarczanie danych dotyezch pojedynczego pojazdu, z ktérego dokonano ddczy

tablicy rejestracyjnej, w postaci spakowanej pa@iki zawierajcej, co najmniej:
o plik w formacie JPEG ze zgljiem pojazdu w podczerwieni (czarno-biate),
o plik w formacie JPEG ze zgljiem pojazdu w kolorze,

o plik w formacie JPEG ze zgliiem samej tablicy rejestracyjnej pojazdu

(czarnobiate),

o plik w formacie XML zawierajcym w strukturze danych, co najmniej

informacje:
= numeru pojazdu rejestracyjnego odczytanego przeeka
= dacie i czasie wykonania zdja, zdgcia w podczerwieni,
= numer kamery, z ktérej pochagdane,
* miejsca zainstalowania kamery,

= kierunku jazdy pojazdu lub zatrzymaniu,
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" numeru pasa ruchu,

» wykrycia pojazdu na czarnej lub biatejdie,
» rOznicy czasu na kamerze i serwerze NTP w milisekumdac
= listy plikbw spakowanych w pliku ZIP; Strona | 8

kamera musi posiadamazliwos¢ transmisji danych ogdélnie deggnym otwartym

protokotem komunikacji FTP oraz FTPS,
kamera musi posiaddunkcje szyfrowania numerdw tablic rejestracyjnych,

mozliwos¢ ustawienia min. 2 pozioméw uprawniedostpu do zarzdzania m

(administrator, gytkownik),

realizacja funkcji rozpoznawania wszystkich rodmajablic rejestracyjnych polskich,

krajow granicacych z Polsk,

rozpoznawanie tablic rejestracyjnych ze skutegézgomin. 95% ogolnej liczby
wszystkich tablic odczytanych z liczby pojazdow gezdzajacych w przekroju

punktu pomiarowego,
menu kamery oraz oprogramowaniegzyku polskim,
posiadé interfejs komunikacyjny Ethernet 10/100/1000 Base-

powinna posiadagraficzny interfejs gytkownika zaradzany z poziomu dowolnej
przeghdarki, umaliwiajacy takie funkcje jak np.: konfiguracje, sprawdzestanu
dziatania, przegd statystyki lokalnej, definiowanie poziomu dgsi dla
uzytkownikéw, weryfikacg obrazu online i podgtl biezacych odczytéw,

kamera musi prowadziwtasny log operacyjny, ktoryedzie wysytany do serwera
ANPR umaliwiajacy analiz jej pracy oraz stawianie szybkiej diagnozy przezts/

utrzymania,

log operacyjny wysytany do systemu centralnegopewien czas np.: co 5 minut
bedzie zawierat informagj o jej statusie, gdzie w formacie pliku XMLedy

dostarczane nagiujace dane:
0 numer kamery,
0 nazw miejsca instalaciji,

O Czas status,
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0 nhapkcie zasilania w [V],

0 stan dwietlacza podczerwieni [wezony/wyhczony],

0 temperatuy w obudowie,

. ., . Strona | 9
o wilgotnos¢ w obudowie, |

0 punkt rosy.
= kamera musi synchronizowazasu wzgidem serwera NTP lub odbiornika GPS.
Wymagania dla serwera i oprogramowania zainstalegranv centrum sterowania ruchem:

= serwer powinien umdiwia¢ zbieranie, archiwizowanie oraz przeg)l danych

dostarczanych kamer dla minimum 50 kamer przezsgkgnego miesca,
» umazliwia¢ automatyczne cykliczne oczyszczania dysku z nmapyah danych,

= npadzorowai monitorowa& komunikacg z kamerami oraz sygnalizowhtedy, zbierg

logi operacyjne z kamer,
»= analizow& dane pod #em poprawnéci stempla czasu,
= oprogramowanie powinno umliwia¢ definiowanie biatych i czarnych list,

» oprogramowanie serwera powinno uiiwia¢ generowanie raportéw i statystyk na
bazie danych otrzymywanych z kamer. (co najmniegci odczytanych tablic dla
punktu kamerowego w interwale czasowymgdlaestawionych par dla odcinka na
ktorym obliczany jest czas podsd w interwale czasowym). Oprogramowanie
powinno umadaliwia¢ eksport danych o odczytanych tablicach rejestracyj (czas
odczytu, identyfikator kamery) do formatu CSV,

= serwer ANPR musi hy zintegrowany z istnigtym oprogramowaniem centrum
sterowania ruchem SITRAFFIC SCALA i przekazywdo niego dane o: ifoi
rozpoznanych tablic dla kamery, poziomie swobodhruna odcinku, czasie podgd

na odcinku, stemplu czasowym, interwale agregacji,

» oprogramowanie serwera powinno uiiwiac¢ tatwe dodawanie kolejnych kamer bez
posiadania zaawansowanej wiedzy programistycznepadaapcego. Operacja ta

powinna by przeprowadzana zzyciem kreatorow lub predefiniowania ustawie

= Zamawiapcy wymaga, aby w ramach dostawy, instalacji i uomtenia
komponentéw Inteligentnego systemu rejegtrego przejazd przez skemywania na
9
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czerwonynmswietle z rejestragji analiz; - wykonawca dokonat rozbudowy istrjegj

E Fundusze Rzeczpospolita Unia Europejska

infrastruktury  wirtualnej Zamawiagego poprzez dostarczenie, instajacj
uruchomienie : po6tki dyskowej dla macierzy HP 3PAROO, ktéra musi zawieta
minimum 24 dyski SAS RPM 7.2K o pojemitd kazdego dysku min.6 TB, wraz z
licencjami na podjiczenie do macierzyKoszt zakupu, instalacji i uruchomienisz;irona |10
powyzszych elementéw wraz z licendgzy po stronie Wykonawcy.

Zamawiagcy wymaga, aby w ramach realizacji Inteligentneggstemu
rejestrugcego przejazd przez skemywania na czerwonymiwietle Serwer byt
dostarczony w formie Serwera Wirtualnego-VM, ktamna by zainstalowany w
petnej integralnéci z istniepca architektug systemow i spratowg Zamawiagcego:

a) Platforma Wirtualna — VMware vSphere 5.5 Entis{update ver.6.5)

b) Serwery Fizyczne — 2 x HP DI980 g7,

C) Macierz : HP 3par 7200,

Do kazdej kamery naley przewidzi€ zasilanie ~24VAC o maksymalnej mocy czynnej 130W
kablem zasilania niskiego napia 3x1,5mmM, przy czym spadek nagia na kablu
zasilapcym nie mae by wiekszy niz 10%. Gwietlacz podczerwieni powinien zasilany z
kamery, do ktorej podtzony jest specjalnym kablem zasilgim a kamera pgtzona ze
sterownikiem kablem sygnatowym FTP do zastosomawretrznych o dtugéci nie wickszej

niz 100m. Sygnat przesytany jest wtedy poprzezzé Ethernet RJ-45 w protokole
RTSP/H.264. Jeeli odlegtagé migdzy kameg a sterownikiem ¢dzie wiksza, powinno i
zastosowa si¢ polgczeniaswiattowodowe z odpowiednimi ugdzeniami konwertacymi.

Caly uktad pomiarowy w klasie szczefeoco najmniej IP66.

W podsystemach instalowanych w ramach specyfiklxgih stosowane d¢ula urzadzenia

poghdowe skfadajce s¢ z:

= kamery cyfrowej,

= obudowy zewntrznej z grzatly i wentylatorem (~24V),
= wysiggnika kolumnowego,

= adaptera do monia na stupie,

= ostony przeciwzabrudzeniowej.

Kamera pogldowa — wymagania funkcjonalne

Kamera wizyjna w technologii Full HD powinna nieastpujace parametry:
10
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» kamera IP (transmisji obrazu w formie cyfrowej pogx si€ IP),
» rozdzielczé¢: FullHD 1920 x 1080 (obstuga 1080p oraz 720p)
dla predkosci 25fps,

E Fundusze Rzeczpospolita Unia Europejska

= zoom optyczny minimum 10x,

» zgodnd¢ ze specyfikagf ONVIF w kategorii NVT, strona | 11

= cyfrowa rejestracja obrazu w warunkach skrajnego stam&cznienia
jak i w catkowitych ciemnégciach,

= obudowy IP66 wandaloodporne wypésae w grzatki i termostaty tak,
aby umaliwi ¢ prag systemu w dowolnych warunkach atmosferycznych,

= zakres temperatury pracy: -35°C - +60°C,

= zarmdzanie przez WWW |lub przez VMS. Przez VMS rozumige s
System Zarzadzania Monitoringiem (video managersgstem/software),

= zaimplementowany systemem kompensacji tylnegdaeilenia,

» przetwornik o skanowaniu progresywnym (ogranigzgjefekt smaenia),

» poziom czutdci nie gorszy ni:

= - w trybie kolorowym: 0,8 Ix,

= - w trybie czarno-biatym: 0,1 Ix,

» posiadé wbudowany éwietlacz podczerwieni,

= stosunek odspu sygnatu od szumu na poziomie nie gorszyirbiidB,

= cyfrowa stabilizacja obrazu,

» automatyczne ustawienie ositq

» obstuga kompresji obrazu co najmniej: H.264, MJPEG,

* musi posiada minimum 2GB pamgici wewretrznej umaliwiajacej rejestrowanie
obrazéw w rozdzielczei FullHD 1920 x 1080 (1080p) w przypadku chwilowej
utraty komunikacii,

» musi by dostp do danych rejestracji lokalnej z systemu cenégin CSOSRD.
Oprogramowanie musi byzintegrowane z oprogramowaniem Systemu Obszarowego

Sterowania Ruchem Drogowym (SOSRD),

Do kamery nalgy przewidzi€ zasilanie ~24VAC o maksymalnej mocy czynnej 60Wé&mn
zasilania niskiego nagiia 3x1,5mm, przy czym spadek nagia na kablu zasilagym
nie maze by wiekszy niz 10%. Kamera patzona jest ze sterownikiem kablem sygnatowym
FTP do zastosowiazewretrznych o dtugéci nie wickszej nz 100m. Sygnat przesytany jest
wtedy poprzez gcze Ethernet RJ-45 w protokole RTSP/H.264zelieodlegid¢é migdzy
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kamep a sterownikiem jest wksza, stosuje sipolgczeniaswiattowodowe z odpowiednimi

urzadzeniami konwertucymi. Caty uktad pomiarowy ma klaszczelnéci co najmniej IP66.
Sterownik

Bezwentylatorowy komputer przemystowy z procesoremnm. i7 pamg¢cia RAM 4G, o Strona | 12
wydajnaci niezlednej do przeprowadzenia oblicz€ ANPR, klasyfikator). Dodatkowo w

szafie sterownika umieszczone zostamasilacz impulsowy do komputera. Komputer
wyposaony jest standardowo w oprogramowanie Systemowe @paogramowanie shjce

do analizy danych pomiarowych (terminal obliczenypw\Wszystkie dane zapisywane s

lokalnie na dysku SSD, a neghie niezwtocznie wysytane slo systemu centralnego.

Wszystkie elementy do obstugi elementéw systemamach jednego punktu pomiarowego
powinna stay¢ szafa sterownika sygnalizacfiwietlne]. Odpowiednio do architektury
podsystemu w szafce nalezainstalowéa:

» wylacznik instalacyjny nadpdowy,
= zabezpieczenia przegiowe,

= przehcznik przemystowy

= [istwe zaciskovy

» przehcznic swiattowodowy,

= transformator.

Wszystkie urzdzenia montowanegsna szynach na plycie montave] wewntrz szafki.
Wyjatek stanowq przehcznice swiattowodowe, ktore naly zamocowd bezpdrednio

do ptyty montaowej.

Komponenty dla Centrum Sterowania Ruchem

1. Monitor komputerowy (2 szt.) o ngpujacych parametrach:
= przekgtna ekranu 34 cale,
= proporcje ekranu 21:9,
» rodzaj matrycy VA,
= czas reakcji 4ms,
= kontrast dynamiczny 3000:1,
= rozdzielczé¢ 3440x1440,
» posiadé wbudowane giniki,
» jasna¢ 300cd/m2,

12
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» technologia zakrzywiony,

E Fundusze Rzeczpospolita Unia Europejska

= funkcja pivot,
= czestotliwos¢ odswiezania 100Hz,
= zlgcza DVI, displayPort, HDMI;
2. Notebook — stacja operatorska o gpsjacych paramentrach: strona [ 13
»= procesor Intel® Xeon E-2186M (6 rdzeni Xeon, 12 MBmkci podecznej,
2,90 GHz, do 4,60 GHz w trybie Turbo, 45 W, vPro),
= system operacyjny: Windows™ 10 Pro (wersja 64-bapwversja polska,
= pamké: 32 GB pamici DDR4 SuperSpeed 3200 MHz bez funkcji ECC,
» dysk twardy: dysk SATA 6 Gb/s 2,5" o pojednodo 2 TB i pedkosci 5400
obr./min,
= karta graficzna: NVIDIA Quadro P4200 z 8 GB paaniGDDRS5,
= wyswietlacz: Wywietlacz IGZO UltraSharp bez obstugi dotykowej agigtnej
17,3" i rozdzielczéci UHD (3840 x 2160) z powiak przeciwodblaskow,
kameg FHD i mikrofonem, 100% gamy barw Adobe,
= ’porty:
porty USB 3.1 pierwszej generacji z funk&owerShare,
2 porty Thunderbolt 3 Type-C,
1 czytnik kart SD,
1 zlgcze mini DisplayPort 1.4,
1 port HDMI 2.0,
1 port Ethernet,

O O O O O o o

1 gniazdo stuchawkowe;
= stacja dokujca,
= myszka bezprzewodowa,
= pakiet biurowy - Oprogramowanie wraz z licengja pakietu zintegrowanych
aplikacji biurowych typu Microsoft Office Standag®16 MOLP GOV, wersja
polska,
= torba.
3. Ultrabook o naspujacych parametrach:
= procesor: Intel® Core™ i7-8550U 0smej generacjMB pamkci podrcznej,
do 4,0 GHz),
= system operacyjny: Windows 10 Home (64-bitowy), sjgepolska,

13
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= pamké: 32 GB pamjci LPDDR3 2133 MHz,
» dysk twardy: Dysk SSD PCle 512 GB,
» karta graficzna Intel® UHD,
=  wyswietlacz 13,3” FHD (1920 x 1080),
. . ) . ) . . Strona | 14
= pakiet biurowy - Oprogramowanie wraz z licengja pakietu zintegrowanych
aplikacji biurowych typu Microsoft Office Standag®16 MOLP GOV, wersja

polska,

E Fundusze Rzeczpospolita Unia Europejska

=  torba.

System powinien spelnianastpujace wymagania:

= Podsystem powinien Byw pelni zaradzany zdalnie przy pomocy przedarki
internetowej i posiadawbudowany WEB interfejs. Dagi do WEB interfejsu édzie
zabezpieczony hastem. Stosowana jest réwimierarchizacja poziomow degu.

» rejestrow@é wykroczenia w sSposOb nieinwazyjny (analiza obrazu kamery
obserwugcej pas ruchu oraz sygnalizatwietiny),

» umazliwigjac identyfikacg kierowcy — wymagana jest widoczna sylweta osoby
prowadacej pojazd,

» rejestrowé dane pomiarowe: czas, data, miejsce, nradmenia, kierunek ruchu,
predkos¢ ruchu, marka i kolor pojazdu, kategoria pojazdwasc przejazdu
od wyswietlenia sygnatu czerwonego, zestaw kolorowycle@g@oghdowych frontu
pojazdu z widoczp sylwetky osoby prowadej pojazd oraz limi zatrzymania,
kolorowe zdgcia tylu pojazdu z widoczn linig zatrzymania oraz stanem
sygnalizatora, sekwengcyvideo z przejazdu pojazdu,

= zestaw zdj¢ powinien przedstawéa przejazd pojazdu dokorygego naruszenia
(zdjecie z widocznym sygnalizatorem i pojazdem 2z widgtan numerem
rejestracyjnym przed przejechaniem linii zatrzynaanipo jej przejechaniu), ¢gie
poghdowe na cate skrzpwanie (w tym widok na sygnalizator oraz tyt pojazd
dokonugcego naruszenia), ¢gie na przéd pojazdu dokomuggo naruszenia w
miejscu jego wjazdu na skraywanie,

» system ma rejestrowavykroczenia dla wszystkich paséw ruchu,

» umazliwia¢ ustawienie i modyfikacje waroi czasu od w§wietlenia sygnatu
czerwonego po ktérym system rejestruje pojazd prdépjacy na czerwonym

swietlne,
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» zabezpiecza elektroniczne zdgia i dane uniemdiwiajac jego manipulacje —

~elektroniczny znak wodny”,

» umazliwia¢ synchronizacje wzgem podstawy czasu przekazywanej z centrum
zarzdzania,

= zdalmy diagnostylk ( w tym restart urgdzenia) oraz konfiguragj strona | 15

» automatycznie transmitowaobrazy do centrum zajdzania z wykorzystaniem
istniejgcej infrastruktury telekomunikacyjnej,

= automatyczny restart wdzenia po zaniku zasilania oraz automatyczny powrot
do ostatnich ustawtei konfiguracji, skutkujcych kontynuag pracy uradzenia oraz
rejestracy naruszé przepisdbw ruchu drogowego, bez koniecgmnoingerencji
cztowieka. W przypadku braku zasilania lub awarirzadzenia, wszystkie
zarejestrowane do momentu zaniku zasilania lub iawdene musz zost&
zachowane,

» pozwal& na zargdzanie nimi z poziomu centrum, tj. konfiguracjeraspdzenie stanu
dziatania, przegd statystyki lokalnej, monitoring wdzenia (automatyczna
sygnalizacj biedéw),

» umazliwia¢ odczyt tablic rejestracyjnych w strefie co najmilien - 30m,

= zapewnié dokladnd¢ rozpoznania tablic nie gorszaznB5 % spérod tablic
wykrytych,

» detekcg wykrocze drogowych na poziomie co najmniej 85% ,

» dostarcza dane: kraj pochodzenia tablicy, znacznik czasaty,dnumer pasa ruchu,
numer kamery, kierunek jazdy, zdie,

= mozliwos¢ monitorowania stanu pracy dgzenia rejestrdgego (czy urzdzenie jest
wiaczone i pracuje, czy jest wgzone) i automatycznego raportowania do Operatora
w przypadku awarii,

" nieprzerwap praeg oraz rejestragj naruszé przez 24 godz./dah w kazdych
warunkach pogodowych (takich jak np. deszareg oraz mgta),

= odpowiedni poziom bezpieczgtwa zgromadzonych danych w amizeniu poprzez
zastosowanie kryptograficznych algorytmow ich sawfania oraz zapewnienie
mozliwosci sprawdzenia, czy zestaw danych ewidencyjnycldég@o naruszenia nie

zostat poddany modyfikacij,
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» mozliwos¢ podhczenia do urgdzenia rejestrgcego  dodatkowych ugdzen

zewretrznych w szczegoélrdai takich jak: komputer przedoy (laptop), modem do
transmisji danych, uszizenie monitorujce stan pracy przygdu pomiarowego,

= wszystkie elementy systemu winny posiadskuteczne uziemienie oraz sprawny
system zabezpiecaeprzepeciowych od wyladowa atmosferycznych i zak’fc'>f1e5tmnal 16

elektrycznych na doprowadzeniach czujnikow pomiaiwi liniach zasilajcych.

Wykorzystywane kamery do rejestracji przejazdu rerwonymswietlne oraz inne elementy
systemu powinny posiadastosowane zatwierdzenia i uzgodnienia, ktore wyaneagsg
zgodnie z obowgizujgcymi przepisami, w tym mdzy innymi zatwierdzenia i uzgodnienia z
Inspekcyj Transportu Drogowego oraz Policj System musi unmiwiaé proces

automatycznego przygotowania do procesu mandatawani

Opracowali:

W zakresie wymagainfrastruktury Serwerowe]  ...........ccccoeveieinennns

W pozostatym zakresie ...,
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